N-KT-06 : Notice de pose pour kit motorisation VR traditionnel moteur RS100 io

1 - Fixation du tube

1- 2.
Enlever le clip du support Enlever la goupille du
moteur coussinet

Visser le coussinet sur
I’équerre support, sans le
bloquer

Visser le support moteur-
sur I'équerre support, sans
le bloquer

=

4 -
Insérer 'embout télés-
copique dans le téton du
coussinet

Remettre la goupille et

bloquer la bague d’arret

3 - Insérer 'ensemble
tube / moteur et
remettre le clip

2 - Mise en service . . vt n
- L’installation doit étre conforme

a la norme
NFC-15100

- Couper l'alimentation secteur
- Connecter le moteur suivant les indica-
tions du tableau ci-contre

2 filz x 1,5 mm?

Phaze

2 file x 0,75 mme

a - Accrocher le tablier

Le moteur détermine automatiquement son sens de rotation apres le réglage des fins de courses (max 2 cycles).

b - Modifier les fins de courses d’un moteur RS100 io a partir d’un point de commande
radio sans retour d’information

Il faut modifier les fing de courses hauie et basse en manuel
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N-KT-06 : Notice de pose pour kit motorisation VR traditionnel moteur RS100 io

¢ - Ajout ou suppression d’une commande sans retour d’information
(SMOOVE, SITUO 1 ou 5 io ou chronis io)

1-@_ I 'E'g— E'é'._l 2

4 U Gl Le valet rautant
L, R = Tait -ed-wlant :
Depuls |a commands Le tabller tait ce p-ulﬂ;:mmr;;rln
Individuslia daja um va-gl-vieat {Etape praatable pour 1a SHuo 5 o : osi ajoute
associee au volet ronlant| 13 molonizsation est en salactionner |a canal souhalte. ) 0 SUpprImE
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sur le bowton PROG. | pendant environ 10min. Jusqu'au va-at-vient du tabller

d - Enregistrement, modification, suppression de la position favorite (my) avec une commande
SMOOVE io OU SITUO io
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e - Mettre un moteur RS100 io en mode usine

Il faut metire le moteur en mode usine
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Il faut programmer le point de commande
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